
 به نام خدا

 هدایت خودکار ربات های پرنده

هوتور ها و کنترل کننده هان: نهجلسه   

 : DCهَتَر ّای  اجسای

 ثابت آّي ربای دائن -

 با سین پیچ هتحرک اًذ آّي ربای الکتریکی -

 حلقِ هجسا ٍ جارٍبک برای تغییر جْت جریاى -

 هی تَاًیذ ًوًَِ ای از آى را در خاًِ بسازیذ .، بِ دلیل ساختواى سادُ 

 

 

 

 

 

 

 : DCکٌترل هَتَر 

 ّر چِ تَاى دادُ ضذُ بِ هَتَر بیطتر باضذ ، سرعت چرخص بیطتر هی ضَد .

 ّواى هذٍلاسیَى پٌْای پالس است . PWMاًجام هی ضَد .  PWMکٌترل تَاى تَسط سیگٌال دیجیتال 
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 هَتَر ّای براضلس :

 سین پیچ ّا ثابت اًذ -

 آّي ربا ّا بر رٍی هحَر ّستٌذ کِ هی چرخٌذ -

 دارای سِ کَیل یا ّواى سین پیچ ٍ یا بیطتر -

 بذٍى جارٍبک ) تعویر ٍ ًگْذاری سادُ تر ٍ بازدّی بالاتر ( -

 

 

 

 

 

 

 

 کٌترل کٌٌذُ ّای هَتَر ّای براضلس :

 ٍکٌترلر ٍجَد دارد .بِ طَر هعوَل برای ّر هَتَر یک هیکر -

 PWMتَلیذ کردى سیگٌال  -

 بِ خرٍجی آًالَگ PWMتَسط هاسفت برای تبذیل هَج  ACهبذل سیگٌال  -

 ( EMFتطخیص هَقعیت هَتَر ٍ یا سرعت آى با استفادُ از ٍلتاش بازگطتی )  -
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 : I2Cپرٍتکل 

 ( SCLکلاک سریال ) ( ٍ خط  SDA)   دیتای سریالخط  -

 توام تجْیسات تَسط ایي پرٍتکل بِ صَرت هَازی ٍصل هی ضًَذ . -

 کیلَ بیت بر ثاًیِ 0011تا  011بیت آدرس با سرعت  01تا  7 -

 ّوِ هَارد (ارتباط بیي کٌترل کٌٌذُ ّای هَتَر ٍ اتَپایلَت ) البتِ ًِ در  -

 

 

 

 

 

 

 هثال : پْپاد پرٍت

 

 

 

 

 

 

 

 

 نًْپایاى جلسِ 

WWW.AVATROBO.IR 

 تْیِ کٌٌذُ آرش رٍضٌی

 فظ هٌبع اًتطار( بلاهاًع هی باضذ.پخص ایي جلسِ ّای آهَزضی در سایت ّای هختلف بِ ضرط عذم دست کاری)ح
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