
 به نام خدا

 هدایت خودکار ربات های پرنده

 جلسه اول

 اَذاف ديرٌ:

 چگًوٍ یک کًادکًپتر قادر بٍ پرياز مستقل است؟ -

 چگًوٍ می تًان سىسًر َای جمع آيری دادٌ را تخمیه زد؟ -

 چگًوٍ می تًان برای حرکت کردن ربات بٍ سمت َذف دستًرات کىترلی تًلیذ کرد؟ -

 محتًای ديرٌ َای َفتٍ ای:

 مقذمٍ -1

 یاضیات خطی ي َىذسٍ دي بعذیر -2

 َىذسٍ سٍ بعذی ي سىسًر َا -3

 (PIDمًتًر َا ي کىترل کىىذٌ َای مًتًر) -4

 تخمیه حالت َای احتمالی -5

 فیلتر کالمه -6

 سىجص بیىایی -7

 وتایج تحقیقات -8

 جلسٍ بعذی:

 ؟چرا کًادکًپتر َا -

 برد َای کًادکًپترکار -

 

 پایان جلسٍ ايل

WWW.AVATROBO.IR 

 تُیٍ کىىذٌ آرش ريضىی

 پخص ایه جلسٍ َای آمًزضی در سایت َای مختلف بٍ ضرط عذم دست کاری)حفظ مىبع اوتطار( بلاماوع می باضذ.
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